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RESOCONTO DELLE ATTIVITA



ATTIVITA SVOLTA circa 80%

Attivita avionica (illustrata nei capitoli 2 e 3):

volo aereo per acquisizione dati LIDAR e immagini digitali;

supporto GPS a terra durante le operazioni di volo;

post-processing ed elaborazione della traiettoria di volo;

elaborazione del dato LiDAR, estrazione del modello Ground e classificazione del tematismo building;

elaborazione della immagini digitali e produzione di ortofoto ad alta risoluzione;

riproiezione dei dati LIDAR e Ortofoto dal Sistema UTM WGS84 fuso 32 quota ellissoidica al sistema Gauss Boaga Fuso Ovest e quota ortometrica;
controllo di qualita sui dati prodotti mediante aree test.

Attivita terrestre (illustrata nei capitoli 1 e 4):

inquadramento topografico mediante la materializzazione di una serie di capisaldi locali e misurazione degli stessi con sistema GPS differenziale;

realizzazione di poligonali topografiche per il raffittimento della rete di inquadramento e la georeferenziazione dei punti stazione laser e dei target di orientamento;

misurazione di 4 aree test distribuite su I'intera area oggetto del rilievo avionico;

attivita laserscanner terrestre su tutta I’area di interesse presente all’interno del centro storico di Feltre (prospetti degli edifici che si affacciano lungo i tratti di viabilita prescelta);
elaborazione del dato topografico GSP e TS;

elaborazione delle nuvole di punti, georeferenziazione, colorazione, mosaicatura e pulizia.

ATTIVITA DA SVOLGERE circa 20%
(illustrata nei capitoli 5 e 6):

completamento delle attivita di elaborazione dati laserscanner terrestri;

produzione di modelli 3D e di estrazione di particolari da concertare con i tecnici incaricati delle analisi successive sui dati;
georeferenziazione della numerazione civica relativamente agli edifici oggetto della ricostruzione tridimensionale della facciata;
acquisizione di immagini Infrerosso termico (IR) degli edifici di interesse;

elaborazione del dato IR.
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r— RILIEVO TOPOGRAFICO

~

Realizzazione di una rete di inquadramento GPS a supporto dei rilievi terrestri e avionici.
Sistema di riferimento prescelto Wgs84 ETREF2000 riproiettato nel sistema Nazionale Gauss Boaga fuso Ovest e quota ortometrica mediante modello geoidico ItalGeo2005.

Attivita di aciuisizione svolta al:

0% 100%

Attivita di elaborazione svolta al:

0% 80% 100%

. _J

r— RILIEVO LIDAR DA AEREO E TRATTAMENTO DEI DATI GREZZI

Realizzazione di un volo Lidar per la copertura dell’area di interesse.

Acquisizione di nuvole di punti con densita 5-8 punti m2.

Acquisizione di immagini ad alta risoluzione.

Elaborazione del dato avionico e produzione di un modello del terreno DTM e DSM a nuvole di punti e di immagini ortorettificate.

Attivita di aciuisizione svolta al:

0% 100%

Attivita di elaborazione svolta al:

0% 80% 100%

. _J

R
E
S
O
C
O
N
T
O
A
i
-
|
\%
|
-
A




(— RILIEVI LASER SCANNER TERRESTRE \

Realizzazione di rilievi laserscanner presso il centro storico di Feltre e riguardanti la ricostruzione tridimensionale delle principali facciate prospicienti alcune vie del centro storico.

Realizzazione di riprese fotografiche per I'attribuzione del valore RGB delle nuvole di punti. Poligonali topografiche di raffittimento a supporto del dato laser.

Attivita di aciuisizione svolta al:

0% 100%

Attivita di elaborazione svolta al:

0% 80% 100%

\_ _J

(— RILIEVI TERMOGRAFICI

Realizzazione di tilievi termografici delle principali facciate prospicienti alcune vie del centro stotico.

Attivita svolta al:

0% 100%
Attivita di elaborazione svolta al:

0% 100%
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CAPITOLO 1. RILIEVO TOPOGRAFICO
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Distribuzione delle aree test per la calibrazione del dato LIDAR
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CAPITOLO 2. PRODUZIONE DI ORTOFOTO AD ALTISSIMA RISOLUZIONE







Un dettaglio delle ortofoto ad altissima risoluzione nell’area del centro storici di Feltre (area 1)
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Un dettaglio delle ortofoto ad altissima risoluzione nell’area del centro storici di Feltre (area 1)



Un dettaglio delle ortofoto ad altissima risoluzione nell’area del centro storici di Feltre (area 1)
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Un dettaglio delle ortofoto ad altissima risoluzione nell’area del centro storici di Feltre (area 1)



Un dettaglio delle ortofoto ad altissima risoluzione nell’area del centro storici di Feltre (area 2)



Un dettaglio delle ortofoto ad altissima risoluzione nell’area del centro storici di Feltre (area 2)




Un dettaglio delle ortofoto ad altissima risoluzione nell’area del centro storici di Feltre (area 2)
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Un dettaglio delle ortofoto ad altissima risoluzione nell’area del centro storici di Feltre (area 2)



CAPITOLO 3. RILIEVO LiDAR DA AEREO E TRATTAMENTO DEI DATI GREZZ1




Piano di volo e copertura del dato LIDAR
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Un dettaglio della nuvola di punti del dato grezzo LiDAR “Overground” nel versante nord del centro storico di Feltre
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Un dettaglio della nuvola di punti del dato grezzo LiDAR “Overground” nel versante nord del centro storico di Feltre
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Un dettaglio della nuvola di punti del dato grezzo LiDAR “Overground” nei pressi di via del Carso a Feltre
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Un dettaglio della nuvola di punti del dato grezzo LiDAR “Overground” nei pressi di viale Monte Grappa a Feltre
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Un dettaglio della nuvola di punti del dato classificato LiDAR “Buildi
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Un dettaglio della nuvola di punti del dato classificato LiDAR “Building” nell’area compresa tra viale Mazzini e viale Marconi a Feltre
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Un dettaglio della nuvola di punti del dato classificato LiDAR “Building” nell’area compresa tra viale Mazzini e viale Marconi a Feltre



Global Mapper v10.02 - REGISTERED

File Edit View Tools Search GPS Help

For Help, press F1 1:1890 |GALISS_BOAGA (ROME) - { 1725178.670, 5100441.570 ) [46°01' 10.7175" N, 11° 54' 32.4282"

11 Modello Digitale della Superficie (DSM) nella zona del centro storico di Feltre
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11 Modello Digitale della Superficie (IDSM) nella zona del centro storico di Feltre




CAPITOLOA4. RILIEVI LASER SCANNER TERRESTRE
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Esempio di nuvola di punti “grezza‘““acquisita dal




gl ore

Esempio di mosaico di pit acquisizioni dal Laser Scanner Terrestre integrato con il valore RGB nella zona di piazza Mag




Esempio di mosaico di




Esempio di mosaico di piu acquisizioni dal Laser Scanner Terrestre integrato con il valore RGB nella zona di piazza Maggiore




Esempio di mosaico di pit acquisizioni dal Laser Scanner Terrestre integrato con il valore RGB nella zona di piazza Maggiore




Esempio di mosaico di pit acquisizioni dal Laser Scanner Terrestre integrato con il valore RGB nella zona di piazza Maggiore




Esempio di mosaico di pit acquisizioni dal Laser Scanner Terrestre integrato con il valore RGB nella zona di piazza Maggiore




Esempio di mosaico di pit acquisizioni dal Laser Scanner Terrestre integrato con il valore RGB nella zona di piazza Maggiore




CAPITOLOS. RILIEVI TERMOGRAFICI (attivita iniziata il 21 novembre 2011)
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Esemplificazione di un rilievo termografico
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Esemplificazione di un rilievo termografico



CAPITOLOG. RESTITUZIONE CAD DI PROSPETTI DI EDIFICI
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Esempio di attivita di restituzione CAD della facciata di un palazzo storico



‘% File Modifica Visualizza Inserisd Formato Strumenti Disegna Quotatura Edita Finestra PointCloud ?
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Esempio di attivita di restituzione CAD della facciata di un palazzo storico



